NUME DATA

PRENUME

GRUPA

TEST SOC - NR. 2

OO |NOO| OB |WIN|F-

10

11 4 ms

12 ~ 2 ori/secunda
13 A028

14 2.083 ms

15 20.66 ori/secunda
Obs. Considerati frecventa la care opereaza microcontrolerul de 4MHz (acolo unde este cazul!).

1. Care este valoarea registrulut UBRR pentru a seta viteza de comunicatie pe interfata seriala la 19200
baud (biti pe secundd) ? Microcontrolerul lucreazd la 4 MHz cu U2X = 1.
a. 47
b. 11
c. 25
d. 23
2. Ce cantitate de memorie de program are microcontrolerul ATMegal6?
a. 8K
b. 1K
c. 16K
d. 32K
3. Care este numarul registrelor interne de uz general al microcontrolerului ATMegal6?
a. 32
b. 16
c. 8
d. 64
4. Care este frecventa de lucru maxima pentru microcontrolerul ATMegal6?
a. 4 MHz
b. 16 MHz
c. 1MHz
d. 10 MHz



5. In figura este prezentata diagrama de timp pentru perifericul Timer/Counter0 in urmatorul mod de

lucru:
a. Normal, prescaler /8
b. Clear Timer on Compare Match (CTC), prescaler /8
c. Normal, fara prescaler
d. Clear Timer on Compare Match (CTC), fara prescaler
clk,,
clkq,
(clk,/1)
TCNTn MAX - 1 x MAX '}:f: BOTTOM x BOTTOM + 1
TOVn

6. Cate intreruperi (de depasire) sunt generate de timerul 1 al microcontrolerului ATMegal6 in 5
secunde, daca acesta functioneaza in mod normal cu un prescaler de 8?

a. 38
b. 13
c. 84
d. 28

7. Care este durata de timp masuratd de timerul 0 al microcontrolerului ATMegal6 intre valorile 100 si
210 ale registrului TCNTO, daca acesta functioneaza in mod normal cu un prescaler de 8?
a. 120us
b. 210us
c. 110us
d. 220 us

8. Care este frecventa reald de lucru a microcontrolerului ATMegal6 pentru care instructiunea
__delay cycles (200000L) se executd in 44 ms ?
a. 4.16 MHz
b. 4.54 MHz
c. 4.45MHz
d. 4.35MHz
9. Care este durata impulsului pozitiv al unui semnal dreptunghiular generat cu ajutorul timerului 1 al
microcontrolerului ATMegal6 care functioneaza in modul 14 cu ICR1 = 999 si OCRIA = 500 ?
Timerul foloseste prescaler de 64 iar la inceputul ciclului de numarare, pinul pe care este generat
semnalul este 1 logic.

a. 10ms
b. 8ms
c. 1ms

d. 500 us



10. Care este valoarea de pe pinul PD2 dupa executia urmatoarei secvente de instructiuni la inceputul
unui program?

PORTD = 0xE6;
DDRD = 0xB5;
a. Nedefinit
b. Impedanta ridicata (Hi-Z)
c. 1(5V)
d. 0(0V)

11. Care este perioada de timp calculatd de urmatoarea expresie in care TCNT1 are valoarea 16000?
Timerul 1 functioneaza fara prescaler. Precizati In mod deosebit unitatea de masura!
unsigned long period = (TCNT1 >> 2) / 1000;

12. De cate ori se va executa in fiecare secunda zona de cod marcata cu gri?
unsigned int count =0
unsigned int flag = 0;
unsigned int count = 0;
#pragma vector = TIMER1 OVF vect
__interrupt void isr_ TIMER1l overflow(void) ({
count++;
if (count == 100) {
count = 0;

flag = 1;
}
TCNT1 = 45500;
}
void main (void) {
TCNT1 = 45500;
TCCR1B |=(1<<CS10) ;
TIMSK |=(1<<TOIE1l) ;

__enable interrupt();
while (5>4) {
if (flag == 1) {
flag = 0;
}



13. Care este sirul de caractere transmis pe interfata seriald la apelul functiei print de mai jos?
int value = 40;
print(value+l) ;
Functia print este prezentatd in continuare:
void print(int a) {
const char tab[] = “0123456789ABCDEF” ;
char data[5];
int b =a * 1000, i = 0;
while (i<4) {
data[i] = b & 0x000F;

b >»>= 4;
i++;

}

i=20;

while (i<4) {
USART Transmit(tab[ data[4-i-1] ]);
i++;

}

14. Cat timp dureaza transmisia efectiva a intregului sir de caractere de la exemplul precedent dacd
interfata seriald functioneaza la 19200 baud, cu 8 biti pe caracter, fara paritate si cu un bit de stop?

15. Care este numarul de reset-uri pe secunda provocate de WATCHDOG pentru urmatorul program? Se
considerd datele (ideale) din foaia de catalog.
__no_init int flag;
void main (void) {
if (flag == 1) {

flag = 0;
TCCR1B |= (1<<CS11);
while (TCNT1 < 8000);
} else {
flag = 1;
TCCR1B |= (1<<CS11) | (1<<CS10) ;

while (TCNT1 < 2000);
WDTCR|= (1<<WDPO) ;
}
asm ( "WDR" ) ;
WDTCR | = (1<<WDE) ;
while (5) ;



